Al-1S4200
Descri¢do técnica:

UNIDADE FUNCIONAL ROBOTICA COMPOSTA PELA ASSOCIACAO DE MAQUINAS
MOVEIS, PROPRIA PARA REALIZACAO DE CIRURGIAS ENDOSCOPICAS MINIMAMENTE
INVASIVAS, SENDO: 1X VS4000 - CARRINHO DE VISAO (TORRE DO SISTEMA),
RESPONSAVEL PELO PROCESSAMENTO CENTRAL DE IMAGENS DO SISTEMA POR MEIO
DE UMA UNIDADE DE PROCESSAMENTO CENTRAL, VISUALIZACAO GERAL POR MEIO DE
TELA SENSIVEL AO TOQUE E CONTENDO APARELHO DE DISTRIBUICAO DE ENERGIA; 1X
$S4000 - CONSOLE DO CIRURGIAO, RESPONSAVEL PELO CONTROLE DAS ACOES DOS
INSTRUMENTAIS, ATRAVES DE MANETES CONTROLADORES, DURANTE O
PROCEDIMENTO CIRURGICO E FORNECIMENTO DE INFORMACOES AUDIOVISUAIS,
ATRAVES DE MICROFONES E DE UMA TELA DE VISUALIZACAO 3D; E 1X PS4200 -
CARRINHO DO PACIENTE (4X BRACOS ROBOTICOS), RESPONSAVEL PELA
MOVIMENTACAO DOS INSTRUMENTAIS CIRURGICOS E DO ENDOSCOPIO INSTALADOS,
PODENDO ESTAR ACOMPANHADOS DOS CORRESPONDENTES INSTRUMENTAIS
OPERACIONAIS E CIRURGICOS.
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