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DESCRITIVO TECNICO

LABCAR E UM EQUIPAMENTO DE TESTE QUE FORNECE AS CONEXOES
ELETRICAS PARA EXECUTAR O TESTE INTEGRADO DO PRODUTO EHCU

EBC460 (ESC+ABS+EPB+BLOCO HIDRAULICO);
TENSAO DE OPERAGAO: DE 9V A 16V, CORRENTE CONTINUA: 40A,

UTILIZA A INTERFACE CAN PARA A SIMULAGAO DE TESTES FUNCIONAIS

DO PRODUTO A SER VERIFICADO




1. Descritivo do Equipamento de Teste

O sistema integrado de testes da unidade de controle eletro-hidraulica (EHCU),
formada pelo controle de freios (ABS), controle de estabilidade (ESC) e freio de
estacionamento (EPB), é denominada como LabCar. Consiste em um equipamento
eletronico composto por quatro submoddulos, dois chicotes elétricos para a
alimentac¢do e comunica¢gdo com o produto em teste, cargas resistivas, capacitivas e
indutivas, chaves de acionamento, placas de circuito eletrénico e cabos elétricos
distribuidos em submaddulos que juntos compdem o equipamento de testes.

O propésito deste equipamento é simular o ambiente do veiculo para o teste do
conjunto EHCU EBC460, utilizando chaves, botdes de comando e avisos luminosos que
juntos, possibilitam o controle, analise e julgamento do estado funcional do produto
gue esta em teste.

De um ponto de vista mais técnico, esse testador torna possivel realizar testes
funcionais/paramétricos, sinalizando o resultado obtido através de um software de
testes que roda em um computador externo e que viabiliza a identificacdo das
funcionalidades averiguadas do produto em teste.
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Figura 1 - Vista frontal do LabCar

Internal



Internal

Figura 2 — Visdo da parte traseira do LabCar com o par de cabos de conexdo ao modulo

Esse simulador/testador é constituido por quatro subméddulos eletrénicos, todos
constituidos por componentes eletronicos como resistores, transistores, capacitores,
circuitos integrados, entre outros, bem como fios condutores para conexdes internas.

Moddulo 1: Mddulo Sensor de Velocidade

Atua simulando e gerenciando o sinal que representa a velocidade instantdnea em
cada uma das rodas do veiculo. Através deste mddulo pode-se gerar/modificar de
maneira independente as caracteristicas do sinal de velocidade aplicado ao produto
durante seu teste para checar seu funcionamento em condi¢des normais ou em
condigdes de erro.

Moddulo 2 — Mddulo de Controle

Mddulo destinado a simular o estado do freio de mao do veiculo e leitura de sinais
gue o EHCU em teste aplica ao LabCar durante o procedimento. Através deste médulo
é possivel também aferir se os sinais gerados pelo produto em teste estdo conforme
o esperado. O Mdédulo de controle permite também a altera¢do da caracteristica fisica
destes sinais para verificar se o produto em teste é capaz de detectar as alteracdes e
sinalizar uma condic¢do de falha.



Mddulo 3 — Mddulo de Comunica¢do CAN

Moédulo destinado a promover a comunicagao entre o produto em teste e o LabCar.
Por este mddulo também é possivel provocar falhas no canal de comunicacao e aferir
a sinalizacdo da condicdo de falha que o produto em teste deve indicar.

Médulo 4 — Mddulo de Controle da Alimentacao

Este mddulo possibilita o controle individual dos terminais de alimentagao do produto
em teste (tensdo de bateria, ignicdo, terra) bem como a afericdo das caracteristicas
fisicas destes sinais. Também por este médulo pode-se aplicar condi¢des de falha dos
sinais gerenciados para afericdo do correto funcionamento do produto em teste.

Fotos de alguns mddulos do LabCar

Figura 5 - Visdo interna e traseira do modulo de Figura 6 - Cabos de conexdo do LabCar ao
Controle do LabCar modulo EHCU
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2. Dados técnicos do LabCar

Tensdo de operacdo: 9V a 16V

e Corrente de operacao: 40A

e Corrente de partida: 100A

e Interface: CAN & FlexRay

e Dimensdes: 450mm x 140mm x 260mm (largura x altura x comprimento)
e Peso liquido: 6Kg

e Dimensdes do chicote: 1,3m

e Cor do chicote: Preto



