MEMORIAL DESCRITIVO TECNICO

CONVERSOR DE FREQUENCIA INDUSTRIAL - CONTROLE VETORIAL

SIEMENS SIMOVERT MASTERDRIVES - MODELO 6SE7031-0EE60-Z

FINALIDADE: reposicéo direta e manutencdo de bem de capital que utiliza arquitetura Siemens SIMOVERT
MASTERDRIVES, preservando as interfaces e funcionalidades do sistema instalado.

1. Identificacdo e classificacdo técnica

Denominacéo Conversor de frequéncia industrial para controle vetorial de motor CA
Fabricante Siemens

Familia SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control

Modelo 6SE7031-0EE60-Z

Condicao Usado

Construcéo Unidade incorporavel / Built-in unit para montagem em painel

Grau de protecao IPOO

Aplicacdo Emprego exclusivo na manutencéo e continuidade operacional de bem de capital

2. Descrigéo técnica e funcionamento

Conversor eletrdnico de poténcia destinado ao acionamento e controle vetorial de motor elétrico trifasico. O equipamento
recebe alimentacgéo trifasica e controla a tenséo e a frequéncia aplicadas ao motor conforme a parametrizagao, os
comandos, as realimentagdes, 0s intertravamentos e as sequéncias do sistema de automagéo existente.

O modelo integra a plataforma Siemens SIMOVERT MASTERDRIVES. A reposi¢do deve manter a interoperabilidade com o
motor, as realimentag@es, os cartdes e modulos da configuragéo instalada, o PLC, a rede industrial, os sinais de comando e
status, os diagnosticos e o circuito de seguranga efetivamente utilizados.

3. Caracteristicas técnicas oficiais do codigo base

Alimentacédo Trifasica, 380 a 480 V CA

Frequéncia 50/60 Hz

Corrente nominal 92 A

Poténcia nominal 45 kw

Tecnologia Vector Control

Construcao Built-in unit

Protecéo IPOO

Massa liquida 35,0 kg

Ciclo de vida Produto descontinuado; reparo condicional

4. Configuracao do sufixo -Z

O sufixo -Z identifica unidade fornecida com op¢des configuradas. Para avaliagdo da intercambiabilidade devem ser
considerados o cddigo integral da plaqueta, os cartdes e modulos efetivamente montados e as interfaces utilizadas no
sistema.

5. Justificativa técnica da reposicéo de produto descontinuado
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A importacdo do item usado destina-se a manutencao da base instalada e a reposicao direta da unidade existente. A adogdo
de conversor de outra familia tecnoldgica deve ser tratada como modernizacéo do sistema, e ndo como simples substituicao,
guando exigir alterac&o de projeto ou validagéo adicional.

Para demonstrar equivaléncia direta, o produto proposto deve comprovar que ndo exige alteragées em:
* projeto elétrico de poténcia e controle;

* painel, fixacdo, ventilacdo, dissipacdo e posicdo dos terminais;

« cabos, protegBes, contatores, reatores, filtros e sistema de frenagem;

» motor, encoder e realimentacoes;

« cartdes, entradas, saidas e mddulos opcionais;

« rede, enderecamento, telegramas, PLC, alarmes e intertravamentos;

* parametrizacdo, seguranca e sequéncia funcional da maquina.

6. Requisitos obrigatdrios de compatibilidade

« alimentacéo trifasica de 380 a 480 V CA, 50/60 Hz;

« corrente nominal de 92 A e poténcia de 45 kW;

« controle vetorial compativel com motor e realimentag8es existentes;

« terminais, aterramento, protecdes e periféricos compativeis;

« integracao direta com PLC, rede industrial, diagndsticos e seguranca;

* instalagcdo sem alteragdo de painel, cabeamento, software ou sequéncia operacional.

7. Arquitetura funcional: motor e barramento DC link compartilhado

Configuragao especifica: a unidade desempenha simultaneamente duas fungfes essenciais: controla o0 motor diretamente
associado e forma o circuito intermediario em corrente continua, disponibilizando o barramento DC link para alimentacéo de
outro drive interligado.

A alimentacao trifasica é convertida para corrente continua no estagio de entrada, formando o circuito intermediario DC. A
segdo inversora da propria unidade utiliza essa energia para gerar a saida trifasica controlada para o motor. Em paralelo, o
segundo acionamento retira energia do mesmo barramento DC link compartilhado.

A unidade ndo deve ser caracterizada apenas como retificador independente. Trata-se de conversor completo que também
exerce a fungédo sistémica de origem e sustentacéo do barramento CC compartilhado.

» compatibilidade de tensao, corrente, capacitancia, pré-carga, protecédo e terminais do DC link;
« capacidade de alimentar sua se¢éo inversora e o segundo drive dentro dos limites do sistema;
» compatibilidade com energizacao, pré-carga, habilitacao, falhas e desligamento;

« coordenagdo com contatores, fusiveis, reatores, frenagem e intertravamentos;

* substituicdo sem fonte externa de DC link ou unidade retificadora adicional.

Equipamento que controle apenas o motor, mas nao reproduza a alimentacéo e a coordenagao do barramento DC link
compartilhado, ndo constitui reposicao funcionalmente equivalente.

8. Integracao obrigatéria a rede SIMOLINK

Configuracao especifica: o equipamento esté integrado a rede SIMOLINK do sistema de acionamentos. Essa integragao
constitui parte essencial da arquitetura instalada e deve ser preservada.

A equivaléncia deve abranger a interface fisica, a topologia, os médulos, a parametrizagdo, o enderecamento, os telegramas
e os dados de processo utilizados no projeto.

« interface SIMOLINK compativel com a instalagao;
« integracao direta com topologia, médulos e enlaces existentes;
* preservagdo de comandos, referéncias, valores reais, estados e diagnosticos;

» compatibilidade com pardmetros MASTERDRIVES e com os demais drives;
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* operacdo integrada ao barramento DC link compartilhado;

* substituicdo sem gateway, conversor de protocolo, alteracdo de rede ou reprogramacao.

Ethernet industrial, PROFIBUS, PROFINET ou outro protocolo ndo demonstra equivaléncia com SIMOLINK. Dependéncia de

gateway, conversdo de protocolo ou reengenharia da comunicag&o descaracteriza a substituicdo direta.

9. Critério objetivo de equivaléncia

Poténcia, corrente e tenséo isoladamente ndo caracterizam equivaléncia. A intercambiabilidade exige atendimento

simultaneo aos requisitos elétricos, funcionais, mecanicos, térmicos, de DC link, SIMOLINK, parametrizacéo, diagndstico e

segurancga. A comprovacgado deve ser feita por documentagao oficial e matriz comparativa item a item.

10. Matriz minima de comprovacéao

Produto proposto
Poténcia e alimentacao
Dimensdes e terminais
Motor e realimentacdes
DC link compartilhado
Rede SIMOLINK

PLC e sinais

Segurancga e diagndsticos
Instalagao

Comissionamento

Cadigo completo e ficha oficial

Ficha técnica

Desenho comparativo

Declaragdo de compatibilidade

Diagrama, limites, pré-carga e capacidade
Interface, topologia, telegramas e parametros
Mapa ponto a ponto

Correspondéncia funcional

Comprovagao sem adaptagoes

Critérios de aceite
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11. Registro fotografico do equipamento
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Figura 1 - Vista frontal do conversor Siemens SIMOVERT MASTERDRIVES usado, com carcaca aberta e componentes internos aparentes.
A fotografia tem finalidade de identificacdo visual do bem e complementa a descrigéo técnica. A leitura do cédigo integral e
dos opcionais deve ser feita pela plaqueta original em resolugdo adequada.

12. Referéncias técnicas

Siemens SiePortal e Siemens Industry Support: SIMOVERT MASTERDRIVES, cédigo base 6SE7031-0EE60. Descri¢éo
oficial: conversor Vector Control, unidade incorporavel, IP00, alimentacgéo trifasica de 380 a 480 V, 50/60 Hz, 92 A e poténcia
nominal de 45 kW. Produto classificado como descontinuado, com reparo condicional.
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