Part Number: 380715

Descricdo: Conjunto robotico da posi¢do numero 4, € aplicado no sistema robdtica Da Vinci
1S4200 (Sistema da Vinci X) e de uso exclusivo. Parte/peca responsavel pela fixacao e posicao
dos bracos robéticos do sistema robdtico. A junta externa distal é fabricada em aluminio injetado
e aluminio usinado.

Aplicagdo: O conjunto de articulacdo para braco robotico na posicdo niamero 4 para o
modelo 1S4200 (Sistema da Vinci X) é responsavel pela fixacdo e posi¢cdo dos bragos
roboéticos do sistema roboético, além de conter um eixo extra de movimentacdo em
comparacao com 0s outros conjuntos de articulagdo 1,2 e 3. A junta de articulacdo é
fabricada em aluminio injetado e aluminio usinado.

Part Number: 380715
Description: ASSY,SETUP JOINT,SUJ4,1S4200
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