
 

 
Referência: 380661 

 
Marca: Intuitive Surgical Inc. 

 
Modelo: Mecanismo de articulação para movimentação dos braços robóticos das 
extremidades externas, utilizado no Carro do Paciente dos Sistemas Robóticos Da Vinci 
IS4000. 

 
Descrição Técnica: O mecanismo de articulação para movimentação dos braços robóticos das 
extremidades externas (SUJ Outer), possibilita a movimentação no eixo horizontal, vertical e 
também a rotação dos braços robóticos além de proporcionar estabilidade e minimizar a 
vibração destes componentes. O mecanisco de articulação está instalado no Carro do Paciente 
do sistema robótico modelo IS4000. Peça empregada exclusivamente na prestação de serviços de 
assistência técnica de bens de capital. 
 

 

 
 
 
 
 

 
Taking surgery beyond the limits of the human hand.™ 

Intuitive Surgical, Inc. Ph: 408.523.2100 

1266 Kifer Road Fax: 408.523.1390 

Sunnyvale, California 94086 www.intuitivesurgical.com 

http://www.intuitivesurgical.com/

