Referéncia: 380661
Marca: Intuitive Surgical Inc.

Modelo: Mecanismo de articulagdo para movimentacdo dos bracos robéticos das
extremidades externas, utilizado no Carro do Paciente dos Sistemas Robéticos Da Vinci
1S4000.

Descricao Técnica: O mecanismo de articulacdo para movimentacdo dos bracos robéticos das
extremidades externas (SUJ Outer), possibilita a movimentacdo no eixo horizontal, vertical e
também a rotacdo dos bracos robdticos além de proporcionar estabilidade e minimizar a
vibracdo destes componentes. O mecanisco de articulacdo esta instalado no Carro do Paciente
do sistema robético modelo 1S4000. Peca empregada exclusivamente na prestacdo de servicos de
assisténcia técnica de bens de capital.

Taking surgery beyond the limits of the human hand.™
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