ASSUNTO: Memorial Descritivo de equipamento
ESSE DESCRITIVO ABRANGE O FORNECIMENTO DE:

Tabela 1 - APRESENTAGCAO DO COMPONENTE
MODELO DESCRICAO

RoboAccess™ Pal S | Unidade Robotica de Paletizagao

1.1 APRESENTAGCAO DO ITEM

Paletizador automatico robotizado de caixas, montado, com velocidade de até 34
paletes/hora, capacidade de até 6 caixas por carga, e capacidade de carga de até 25Kg, controlado
por IHM, aplicagéo na linha de envases de garrafas ou latas.

RoboAccess™ Pal S ¢ uma unidade compacta e agil de paletizagéo robdtica desenvolvida para
automatizar o final de linha em ambientes com espaco reduzido. O equipamento combina a
flexibilidade dos sistemas cobéticos com a performance dos paletizadores industriais tradicionais,
oferecendo capacidade de carga de até 25 kg, velocidade de até 12 ciclos por minuto e altura de
paletizagdo de até 1.700 mm.

Projetado para atender operagdes com frequentes trocas de produto, o RoboAccess™ Pal S
manipula uma ampla variedade de embalagens secundarias, incluindo caixas RSC, wrap-around,
bandejas e fardos. Sua arquitetura compacta ocupa menos de 12 m® para duas posicdes de palete
(oumenos de 8 m? para uma posi¢ao), permitindo instalagdo em linhas com espaco limitado.

O sistema utiliza um robd equipado com garra de fixagdo ou vacuo para coleta dos produtos
e formagéo automatica dos paletes. Conta com gerenciamento de entrecamadas, controle através
de IHM intuitiva, programacéo de padroes de paletizacdo pelo software PalDesigner® e recursos
avancgados de seguranga, incluindo cortinas fisicas moveis, radares de seguranga e cercamento da
célula robotica.

Entre seus principais diferenciais destacam-se a rapida instalagdo, mobilidade para
transferéncia entre linhas, operagdo simplificada, baixo custo de propriedade e retorno de
investimento tipicamente entre 1 e 2 anos, tornando-o uma solugdo ideal para empresas que

buscam automatizar a paletizagdo com elevada flexibilidade e reduzida ocupacéao de area.

1.2 FUNCIONALIDADE DO ITEM
A finalidade do equipamento é automatizar o processo de paletizagéo ao final da linha de
producdo, substituindo a movimentagdo manual das embalagens e proporcionando maior
produtividade, padronizagédo operacional e seguranga ao processo produtivo.
O equipamento é composto por um rob6 industrial equipado com sistema de preenséo por
garra mecéanica ou ventosas a vacuo, responsavel pela coleta, movimentagédo e posicionamento
automatico dos produtos sobre o palete, conforme padrdes previamente configurados por software

dedicado.
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Seu conceito construtivo, composto por carenagens dobraveis patenteadas e conexdes
elétricas e pneumaticas do tipo Plug & Play, permite que o equipamento seja transportado e
reposicionado rapidamente entre diferentes linhas de producgéao, utilizando paleteira elétrica ou
empilhadeira, proporcionando maior flexibilidade operacional e otimizagdo da utilizacdo do
equipamento.

O sistema realiza automaticamente a formagao dos paletes, podendo também efetuar o
gerenciamento e posicionamento de folhas separadoras (interlayers), além de permitir alteragoes
rapidas dos padroes de empilhamento através da interface homem-maquina (IHM).

Seu conceito operacional possibilita a substituigdo dos paletes completos por paletes vazios
sem interrupgao do funcionamento do robd, gragas a cortina fisica moével patenteada, que isola a
area de operagao do rob6 da area de intervengdo do operador, aumentando a disponibilidade da
linha de producéo e reduzindo os tempos de parada.

A solugao incorpora recursos de automacgédo compativeis com padrdes industriais modernos,
permitindo integracdo com sistemas supervisorios e plataformas digitais de gerenciamento da
producgéo.

O equipamento possui carenagens de protegdo com projeto otimizado, permitindo reduzir a
area necessaria para sua operacao e instalagcdo, sem comprometer os requisitos de seguranca
aplicaveis ao ambiente industrial. Essa caracteristica possibilita sua utilizacdo em linhas de

producgédo com restrigdo de espacgo, contribuindo para melhor aproveitamento da area fabril.

1.3 ESPECIFICAGOES DO ITEM
Caracteristicas Técnicas
= Tipo de equipamento: Unidade robdética de paletizagdo automatica;
= Aplicagao: Paletizacao automatica de caixas e embalagens secundarias;
= Robd industrial com sistema de preenséo por garra mecanica ou ventosas a vacuo;
= Capacidade maxima de carga de até 25 kg;
= \Velocidade operacional de até 12 ciclos por minuto;
=  Compativel com diversos padroes de paletes;
=  Gerenciamento automatico de folhas separadoras (interlayers);
=  Programacao eletronica de padrdes de paletizagéo por software dedicado (PalDesigner®);
= |nterface homem-maquina (IHM) touchscreen para operagao e parametrizagao;
=  Estrutura modular industrial configuravel;
=  Sistema Plug & Play para rapida instalagéo e transferéncia entre linhas.
Dispositivos de Seguranca
O equipamento incorpora diversos sistemas de seguranga para operagdo em ambiente
industrial, destinados a protecdo do operador e reduzem a necessidade de interrupgdes do
processo produtivo, incluindo:

= cortina fisica mével patenteada;
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radares de seguranca;
cercamento da célula robética;
sistema que permite troca de paletes com o rob6 em operagdo, mantendo o operador

isolado da area de movimentagao do robd.

1.4 DIMENSOES DO ITEM
Dimenséao do equipamento fechado: 290x150x210cm
Dimenséo do equipamento aberto: 290x365x210cm

Peso: 2.036Kg

Equipamento montado para produgao.
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Equipamento em transporte, com paleteira elétrica.
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Desenho técnico do equipamento para transporte.

Line 1
Line 2

Demonstragéo do reposicionamento em diferentes linhas de produgéao.
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Sistema de cortina fisica moével patenteado
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