PART NUMBER: 371176

DESCRICAO: CONJUNTO, JUNTA DE CONFIGURACAO, SJA2, 152000
MECANISMO DE ARTICULACAO DO BRACO JUNCAO JUNTA DE
ARTICULACAO, PARA SISTEMA CIRURGICO ROBOTICO DA VINCI 152000
INTUITIVE

O Conjunto de articulagdo externo para braco robético da posicdo nimero 2, € aplicado no sistema robética Da Vinci
1S2000 e 1S3000 (Sistema da Vinci S e Si) e é responsavel pela fixagdo e posi¢éo dos bracos robéticos do sistema
robético. A junta de articulagao é fabricada em aluminio injetado e aluminio usinado.
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