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DESCRIÇÃO: CONJUNTO, JUNTA DE CONFIGURAÇÃO, SJA2, IS2000 

MECANISMO DE ARTICULAÇÃO DO BRAÇO JUNÇÃO JUNTA DE 

ARTICULAÇÃO, PARA SISTEMA CIRÚRGICO ROBÓTICO DA VINCI IS2000 

INTUITIVE 

 

O Conjunto de articulação externo para braço robótico da posição número 2, é aplicado no sistema robótica Da Vinci 
IS2000 e IS3000 (Sistema da Vinci S e Si) e é responsável pela fixação e posição dos braços robóticos do sistema 
robótico. A junta de articulação é fabricada em alumínio injetado e alumínio usinado. 

 


