Referéncia: 380714

Descrigao técnica: Conjunto robdtico da posicdo nimero 3, é aplicado no sistema robética Da
Vinci 154200 (Sistema da Vinci X) e de uso exclusivo. Parte/péca responsavel pela fixagdo e posicdo
dos bragos robdticos do sistema robdtico. A junta externa distal é fabricada em aluminio injetado
e aluminio usinado.

Aplicagdo: O Conjunto robdtico da posicdo numero 3 é responsavel pelo posicionamento manual
do braco robdtico nimero 3, possibilitando o movimento horizontal, vertical e de rotacdo do
braco robdtico durante o procedimento cirdrgico. Este componente possui um sistema de
cabeamaneto de fibra dtica e cabos elétricos de cobre flexivel que possibilitam a troca de dados
entre os modulos controladores e o braco robdtico além de possuir sensoriamento eletronico
através de encoders para mapeamento de posicionamento, estrutura metdlica de aluminio
acabado e dimensionado para aplicacdo unica e exclusiva na posicdo nimero 3 do carro do
paciente do sistema robodtico DaVinci X 1S4200. Peca empregada exclusivamente na prestacdo de
servicos de assisténcia técnica de bens de capital.

Part Number: 380714
Description: ASSY,SETUP JOINT,5U)3,154200
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