31 October 2023

Catalogo de FRU (Unidade Substituivel de Campo) Individual

Numero da peca: MA-0244-5

Descrigdo: Empunhadura Inferior Mao Esquerda

Materiais: Aluminio, cobre, borracha e plastico

Peso Liquido: 0,11 kg

Peso de efectivacdo: 2,03 kg

Descricdo: O conjunto de empunhadura inferior da mao esquerda possui como principio de
funcionamento o controle de abertura e fechamento da mandibula do instrumento cirdrgico, e a
confirmacdo do posicionamento da mdo do cirurgido no controlador manual, através de sensores
capacitivos localizados no conjunto. O controle de abertura e fechamento da mandibula do instrumento
é realizado através do acionamento do gatilho da empunhadura inferior do controlador manual da mao
esquerda, chamado de motor do eixo H7. A placa HC7 capta os movimentos realizados no motor do eixo
H7 do conjunto de empunhadura inferior da mdo esquerda, acionando a abertura e fechamentos dos
instrumentos cirdrgicos. O conjunto de empunhadura inferior da mdo esquerda possui sensores
capacitivos posicionados na sua parte inferior, que sdo responsaveis pela confirmacdo do
posicionamento da mao do cirurgido no controlador manual. Toda a movimentacdao do controlador
manual da mao esquerda so é liberada, apds o posicionamento da mao do cirurgido no controlador
manual, e reconhecimento da posicdo através dos sensores capacitivos. Os dados gerados no conjunto
de empunhadura inferior da mdo esquerda sao transmitidos a placa controladora de movimentos
cinéticos (MA-0269).

Intencdo de uso: A Empunhadura detecta capacitivamente se uma mdao esta segurando-a, e HC7
relata isso e o estado dos controles da Empunhadura para o H-ABC. O gatilho do interruptor controla a
abertura e o fechamento de pincas e tesouras.




Imagem da Empunhadura inferior esquerda



Localizagdo da Empunhadura inferior esquerdo

instalado no Console




