CATALOGO DO ITEM IMPORTADO
Pleito de Inclusdao de Ex-Tarifario

Numero de . L ez
e NCM Sugestao de Descrigdo do Ex-Tarifario
Cilindro hidraulico de movimento retilineo, carcaga em a¢o, comprimento de 1.888 mm,
M17-18 8412.21.10 didametro méaximo de 291 mm, tolerdncia de +/- 1.mm, pes? de 343 kg, temperatura de
trabalho de -20 Graus Celsius a 105 Graus Celsius, pressao de trabalho de 265 bar,
utilizado em manipulador telescdpico (langa) de maquinas retroescavadeiras.

1. Especifica¢Oes técnicas detalhadas da autopeca

Nome técnico ou cientifico: Cilindro hidraulico de movimento retilineo

Dimensdes: comprimento de 1.888 mm, didmetro maximo de 291 mm, tolerdncia de +/- 1 mm
Temperatura de trabalho: de - 20 Graus Celsius a 105 Graus Celsius

Pressao de trabalho: 265 bar

Materiais constitutivos: carcaca em ago

2. Imagens da autopeca importada e/ou desenho esquematico

Maximum Edge to Center W 1882 mm jat
Delta X Distance -1888 mm
Delta ¥ Distance 00 mm
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Delta X Distance 0 mm
Delta Y Distance -291 mm
Delta Z Distance 3 mm




3. Aplicacdo do item importado

Cilindro hidraulico de movimento retilineo sado instalados no manipulador telescépico (langa) de maquinas
retroescavadeiras.

Manipulador Telescépico

Cilindro hidraulico de movimento retilineo
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4. Fungao do item importado no produto fabricado pela empresa pleiteante do Ex-Tarifario:

Cilindro hidraulico de movimento retilineo tem como fungdo transformar energia hidraulica em for¢ca mecanica para
movimentag¢do do manipulador telescdpico (langa) de maquinas retroescavadeiras.



