B E CATEG:
S G quipes devem t

-"_
A equipe deve ser composta por 25 integrantes mais um professor responsavel. -
As atividades deste regulamento estdo organizadas por ordem de complexidade, n3o Aequipe deve obngator mris
necessariamente cronoldgica. recuperar os dados de altitude

e Inscricdes, programacao e outras informacdes estdo no site: https://bit.ly/3tKmL2z lancamento. [Via gravagdo e

Objetivos

e Esta missao simula o lancamento, reentrada e pouso de um moddulo espacial.

dqu es"cérfontl
therlor do CanSat

/; O CanSat deve estar numa condigdo
‘N%ﬂ

“fechado” durante o lﬁﬁgamento
O langamento ser3 feito por meio da

CanSat 5 ~
- liberagdao da garra de uﬁ drone. - -
RF emitter; - O toque no solo n3o
’ » a ’ ¢ -
N A O deve ser catastrofico.
. | VR T R A face da carga util
antenna

e A equipe pode decidir por acionar o sistema de pouso:

/ﬁ Beone ‘ e }ZZZ( o e (i) por telecomando, (ii) auténomo (eletrénico) ou (iii)
- . A i .
-

with \: Ground : —; P pré-acionado.
iStation .

grip
: e Os dados e imagens coletados deverao ser usados para
- CT - Coordinator Teacher 51,52, 53, 54 - Students " demonstrar os eventos e a variagao de altitude.
ig.

precisa ser a primeira a
tocar o solo.

Inspecdes ‘glg e apenas em solo, deve comecar a realizar

e Serdo verificados os seguintes elementos: “fit check” das dimensdes (Fig. 2), gravacao e envio .
de telemetria, recebimento de telecomandos e massa ( 500g + 100g — sem carga util), T
e (Cada equipe devera embarcar uma camera como carga util que armazenara cenas do voo Aval'agoes

até o momento de impacto em solo e devera ser posicionada segundo a Fig. 2. Quanto maior a pontuagdo, melhor a colocagdo.
e Fit-Check é

A

-

e Transmissao de imagens da camera: Tempo real via link RF (800pts), Quasi-Tempo

Apresentagﬁo Real via link RF (500pts), Snapshots em cartdao (300pts) e nenhuma imagem ( ).
e Todas as equipes deverdo realizar uma apresentacdo 30 mm .~ . . N _~ _
contendo: As medias de altitude e o registro da S Massa: 500 g (100 g) o M!ssi\o: Recupe~ragao da mfo.rmNagao da variagao de altitude. (200pts).
realizacdo da miss3o em solo e S ° M!ssi\o: Execugfo de uma missao de so!o, no solo. (200pts). A
e As apresentacdes serdo avaliadas por um conjunto S e e Missdo: Execucao do aC|on,amgnto do sistema de pouso: Autbnomo (200pts);
de especialistas na area espacial - l eletrénica e outros Telecomando (100pts); Pré-acionado (20pts).
Fig. 2 dispositivos. ° Ma§sa: Massa total em g (500pts : massa).
) e Projeto: Detalhamento e coeréncia com a execucao (até 150pts).
Area reservada para
_ fixar a carga util.
Camera Esta face deve tocar o solo!
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