e Aequipe deve ser composta por 2~5 integrantes mais um professor responsavel.

e N3do é necessario ser um CubeSat, apenas conter no envelope de 1U-3U sistemas analogos que
executem as missdes, respeitando os requisitos dimensionais do CubeSat Design Specification
— CDS (CDSv14.1).

e Obs.: Os testes realizados durante a competicdao sdo apenas representativos e ndo garantem
os niveis suficientes para uma qualificagdo de langamento.

e As atividades deste regulamento estdo organizadas por ordem de complexidade, nao
necessariamente cronoldgica.

e A 12 etapa da competigdo é documental onde cada equipe devera enviar por email, 01 més
antes dos testes, um pacote de dados contendo: projeto completo do CubeSat. Somente
equipes selecionadas nesta etapa se qualificardo para a a 22 etapa de testes in-loco no INPE.

e Inscri¢des, programacdo e outras informacgdes estdo em: https://www.gov.br/inpe/pt-
br/eventos/cubedesign-2025

Testes Ambientais

e Ciclagem térmica: -10°C até +50°C, 2 ciclos, aprox. 1,5°C/min, tempo de patamar 30 min em
pressdo ambiente (aprox. 5h de ensaio). O CubeSat deve permanecer ligado (somente pelas
baterias), coletando a cada minuto as medidas da variagdo térmica externa ao CubeSat e a
tensdo/temperatura da bateria (interna ao CubeSat). Obs.: A bateria deve ser mantida sempre
em uma temperatura positiva (realizar controle térmico ativo).

e Vibragdo (dentro envelope de teste - Test-POD): ensaio randdémico segundo re
NASA/GEVS - 14.1Grms e 2min/eixo. ,

* Os testes ambientais ocorrerdo ap6s a execugdo da missdo e ndo sdo obrigatorios mas a sobr'e!ivéndé

num multiplicador de 1.4 nos resultados das missdes.
* Para realizar os testes ambientais é obrigatério ser aprovado numa inspegdo de “Fit-Check” (om
conferidas as dimensGes do envelope mecanico especificado no CDS) e de partes soltas (que possam cau

acidentes no teste de vibragdo). "

Inspeg¢oes Pos Teste Ambientais %
e Enviar (qualquer) telemetria para demonstrar que o CubeSat continua funcionando apds os

testes ambientais. Eﬁ ;

Apresentacao de Defesa do Projeto
e Todas as equipes deverdao realizar uma apresentagdo contendo: projeto do CubeSat,
telemetrias e resultados de cada etapa (basico/intermediario/avancado/missdo), telemetria
dos testes ambientais e do resultado das inspecGes. As apresentagdes serdo avaliadas por um
conjunto de especialistas da drea espacial.

Avaliagoes
e Somatodrio das pontuagdes do: relatdrio, apresentagdes, missdes (pontos detalhados), fit-
check e testes ambientais.
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Missdo

e Teste da comunicagao: O CubeSat deve receber
telecomandos (TC) [0.5pt se cabeado, 1pt se via RF]
e enviar telemetrias (TM) [0.5pt se cabeado, 1pt se
VELG

A equipe deve trazer
a sua estagdo.
>

e Teste de mecanismos: O CubeSat deve ser capaz de abrir uma antena ou dispositivo
similar por telecomando. O elemento a ser aberto pelo mecanismo deve ter pelo
menos 10cm de comprimento. [0/1 pts]

e Teste do condicionamento da bateria: O CubeSat deve ser
4 capaz de carregar a bateria via uma fonte luminosa (“Sol”). O
g carregamento sera comprovado via analise da telemetria da
e — corrente /tens3o da bateria. [0/1pt]

Teste de determinacdo da atitude: O CubeSat deve ser capaz de
x Y determinar a atitude (somente azimute) a partir de uma fonte
luminosa (“Sol”).[ < 5°, £15°, < 30°; cada item 0/1pt].

e Teste do sistema de estabilizagdo: O CubeSat deve ser capaz de estabilizar o azimute a
partir de uma velocidade inicial de 60rpm. [< 10s,< 25s, <60s; cada item 0/1pt]

<

Teste do controle de atitude 1: O CubeSat deve ser capaz de se
orientar para uma fonte luminosa, realizando o apontamento

[ ]
=
§ do azimute (“sun pointing”). [ 5°, < 15°, < 30°; cada item 0/
1pt]

e Teste do controle de atitude 2: O CubeSat deve ser capaz de apontar para dois
diferentes azimutes via telecomando. [<5°, < 15°, < 30°; cada item 0/1] [ < 15s, <
30s , <60s; cada item 0/1pt]
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Executar uma missdo de detec¢do de 6leo no mar, utilizando imageamento e
AIS (Automatic Identification System). O CubeSat deve ser capaz de identificar
embarcagGes responsaveis pelo vazamento de dleo em dois cenarios, escolhidos via
telecomando, e descer telemetria com as seguintes informagdes:

e Missdo 1 - Estimar a area relativa da mancha de dleo em relagdo a area total da
imagem dada levando em consideragdo que a cena podera conter sargago. [pior erro <
1%, <5%, < 10%; cada item 0/1pt]

e Missdo 2 - Identificar a embarcagdo responsavel pelo o vazamento de 6leo e seu local
original usando receptor de AIS e cdmera a bordo. Infratores podem interromper seu
AlS para ocultar sua irregularidade. [erro < 1%, < 5%, < 10%; cada item 0/1pt]

* Imagens processadas a bordo dobram pontos de missdo
- Contexto da Missdo 1 - https://tinyurl.com/yc6zjkmb (pdf)
- Contexto da Miss&o 2 - https://tinyurl.com/yf82cher (gif)
* Maiores detalhes de cenas e dicas seguirdo via site.




