SQG-312-4 - Controle Robusto Aplicado a PCDU

Nivel: Mestrado e Doutorado, Créditos: 4; Carga horaria: 60 horas. Eletiva.

Ementa: Fundamentos da robustez: sistemas realimentados, fung¢des de sensibilidade,
margens de ganho e fase. Representagcdo de incertezas: ndo estruturadas (multiplicativa,
aditiva) e estruturadas (paramétricas). Teorema do Pequeno Ganho e estabilidade
robusta. Desempenho robusto: especificagdes em frequéncia, pesos de desempenho e
condigcdo de

robustez de desempenho. Projeto classico via loop shaping: compensadores lead, lag e
PID. Sintese H1: norma H1, problema de sensibilidade mista, solugdo por equacdes de
Riccati e LMIs. Observadores robustos e realimentagao de saida. Abordagens hibridas
adaptativo-robustas (DMARC, VS-MRAC). Estudos de caso em sistemas PCDU. Tépicos
avancgados: controle robusto néo linear, controle preditivo robusto, sistemas com
atrasos,

controle distribuido.
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