El equipo debe estar formado por 2~5 miembros mas un profesor responsable.

Las actividades en este reglamento estan organizadas en orden de complejidad, no El equipo debe recuper dt‘ﬁ

necesariamente cronoldgico. altltud'(%el Ianza'mlento ﬁ’“ :

La inscripciodn, el horario y otra informacion estan en el sitio web: https://bit.ly/3tKmL2z grabacion y radio] - istema
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Esta mision simula el lanzamiento, reingreso y aterrizaje de un mdédulo espacial.
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e El equipo puede decidir activar el sistema de aterrizaje: la carga util debe ser la
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e Los datos e imdagenes recopilados deben utilizarse parados e imagens coletados debe
Fig. 1 CT - Coordinator Teacher S1, 52,53, S4 - Students I usarse para demostrar los eventos y la variacion de altitud.

Inspecciones -’ \,
Se comprobardn los siguientes elementos: “fit check” de dimensiones (Fig. 2), registro y envio .
de telemetria, recepcion de mandos a distancia y masa (500g + 100g — sin carga util).

Cada equipo debe abordar una cdmara como carga util que almacenara imagenes del vuelo.

hasta el momento del impacto contra el suelo y debe posicionarse de acuerdo con las Fig. 2.

En el suelo, bsolo en el suelo, debes empezar a realizar g

Evaluaciones
Cuanto mayor sea la puntuacion, mejor sera la ubicacion..
e Fit-Check es

e Transmision de imagenes de la camara: Tiempo real a través de enlace RF (800pts),

Presentacidon Quasi-Tiempo Real a través de enlace RF (500pts), Snapshots en la tarjeta de memoria
Todos los equipos deberan realizar una presentacion 30 mm gl [tz n | )
que contenga: Promedios de altitud y registro de la Massa: 500 g (100 g)
misién en tierra. g e Misidon: Recuperacion de informacion de variacién de altitud. (200pts).
Las presentaciones sern evaluadas por un grupo. i e ° M?s‘irljn: E!'ecuc-if')n de una rpisiép en so!itario, sobre el.te‘rreno. (,200pts).
de expertos en el campo espacial. - l electrénica y otros e Mision: Ejecucion de la actlv§C|on del sistema de aterrizaje: Auténomo (200pts);
Fig. 2 dispositivos. Telecomando (100pts); Predisparado (20pts).
. e Massa: Massa total en g (500pts - massa).
_ AL EVECE) I e Proyecto: Detallado y coherencia con la ejecucién (hasta 150pts).
asegurar la carga
Camara atil.

iEsta cara debe tocar el suelo! INPE
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