ANEXO | )
MODELO CONCEITUAL E SOLUGAO
TECNOLOGICA



O presente Anexo trata da apresentacdo do modelo conceitual, funcionalidades (PARTE A)
e solucdo tecnologia (PARTE B) de Postos de Pesagem Mistos (PPM). O PPM é composto
pela Estacdo de Controle em Pista (ECP), pela disponibilizagédo e manutencdo de Unidades
Moveis Operacionais (UMO), dotadas de sistema de pesagem com balanca portatil de
pesagem estatica e demais equipamentos e sistemas associados e pelo Centro de Controle
Operacional (CCO).

PARTE A—-MODELO CONCEITUAL E
FUNCIONALIDADES

1. Modelos de Posto de Pesagem Mistos

O conceito de PPM pode ser utilizado nas seguintes condi¢es:
e Pista Simples e Fiscaliza¢do nos dois sentidos;
e Pista Dupla e Fiscalizagdo nos dois sentidos;

2. Funcionalidades da Estacdo de Controle em Pista

A faixa localizada no fluxo da fiscalizacdo devera realizar a pré-selecdo dos veiculos e
coletar dados de trafego da rodovia para inclusdo na base de dados estatisticos do DNIT
quando a operacdo de fiscalizacdo ndo estiver sendo realizado. As seguintes
funcionalidades devem ser atendidas:
e Identificagdo veicular automatica.
Leitura automatica de placa veicular (LAP).
Pesagem de pré-selecéo.
Classificacdo veicular.
Deteccao de excesso de altura.
Coleta de dados de trafego:
o Pesagem estatistica.
o Medicdo de velocidade.
o Contagem volumeétrica.
o Contagem classificatoria.
e Deteccdo e registro fotografico de veiculos trafegando entre faixas.
e Deteccdo e registro fotografico com veiculos trafegando em faixa a esquerda ou
contramao.
¢ Orientagéo ao condutor.

A faixa localizada em fluxo contrario ao da fiscalizacdo devera realizar as mesmas
funcionalidades da pista de fluxo da fiscalizagdo da UMO.



2.1. Modelo para Pista Simples e Fiscalizagdo nos Dois Sentidos

Postos de Pesagem Mistos - PPM
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Estacdo de Controle em Pista - ECP
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2.2. Modelo para Pista Dupla e Fiscalizagdo em Dois dos Sentidos

Postos de Pesagem Mistos - PPM
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Estacdo de Controle em Pista - ECP
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PARTE B - SOLUCAO TECNOLOGICA

1. Solugdo para Pista Simples

Cada ECP em npista simples é constituida, no minimo, das seguintes familias de
equipamentos e servicos:
1. Pesagem de pré-selecédo de alto desempenho;

o Sistema de pesagem em movimento HS-WIM para pré-selecdo, de alto
desempenho (ver quadro de desempenho dos sistemas). O sistema deve ser
composto por no minimo quatro (4) linhas de sensores WIM, de tecnologia
quartzo, extensdmetro (Strain-Gage) ou similar e duas (2) linhas de sensores
WIM (obliquas ao sentido da via) que pode ser das tecnologias polimero,
ceramico, quartzo, extensémetro ou similar. O acionamento do sistema é
realizado por lacos indutivos, um na entrada e outro na saida da area da
pesagem de pré-selecao.

2. Pesagem de pré-selecdo de alto desempenho de fluxo contrério;

o Sistema de pesagem em movimento HS-WIM na pista de fluxo contrario
para pré-selecdo, de alto desempenho (ver quadro de desempenho dos
sistemas). O sistema deve ser composto por no minimo quatro (4) linhas de
sensores WIM, de tecnologia quartzo ou extensémetro (Strain-Gage) ou
similar e duas (2) linhas de sensores WIM (obliquas ao sentido da via) que
pode ser das tecnologias polimero, ceramico, quartzo, extensémetro ou
similar. O acionamento do sistema é realizado por lagos indutivos, um na
entrada e outro na saida da area da pesagem de pré-selecéo.

3. Leitura automética de placas (LAP);

o Camera fotografica com leitura automatica de caracteres, para a
identificacdo do veiculo por sua placa dianteira, dois (2) equipamentos.
Identificando o veiculo quando passa sobre o sistema HS-WIM, nos dois
sentidos da rodovia. Os dispositivos devem conter sistema de
processamento integrado ao equipamento

4. Dimensdes para Classificacdo Veicular nos dois sentidos;

o Sistema de medigdo de dimensdes necessario para a classificacdo veicular
composto por um (2) Escéneres a Laser de deteccdo de comprimento,
podendo medir também, largura e altura, nos dois sentidos da rodovia.

5. Deteccéo de excesso de altura;

o Sistema de deteccdo de excesso de altura composto por um (1) sensor do

tipo Barreira Optica.
6. Video monitoramento;

o Sistema de monitoramento composto por cameras IP do tipo PTZ, para o
monitoramento da operagdo de pesagem durante a operacdo da ECP.
Permitindo o acesso pelo agente no Centro de Controle Operacional (CCO),
com visdo noturna, zoom O6tico minimo de 36x e mais 12x digital, e
resolugdo minima 560 TVL.

7. Registro fotografico de veiculos trafegando entre faixas e contraméo;

o Sistema de deteccdo de fuga, por transitar na contra mao e por transitar entra
as faixas de rolamento, é composto por dois (2) sensores laco indutivo e
duas (2) cameras fotograficas com leitura automatica de caracteres e sistema
de processamento integrado, para a identificacdo do veiculo por sua placa



dianteira. Duas (2) cameras panoramicas que caracterize a infracdo e o
veiculo.
8. Orientacdo ao condutor;

o Sistema de Orientacdo ao Condutor composto por dois (1) Painel de
Mensagem Varidvel Portatil.

9. Registro de foto panoramica com veiculos recebendo orientagdo de entrada no local
de fiscalizacdo;

o Camera fotografica panordmica, para registro do momento de acionamento
do Painel de Mensagem Variavel (PMV) Portétil orientando o condutor
sobre a entrada obrigatoria a area da pesagem de fiscalizacéo.

10. Servigo de comunicagao;

o Servigo comunicacdo via Internet, para permitir comunicacdo entre a ECP e
a UMO e, entre a estacdo de controle em pista e o DNIT/SEDE. Banda
minima garantida pelo provedor sendo de 10 Mbps para Upload, e 10 Mbps
para Download. Deverd possuir um endereco IP fixo e possibilitar o
gerenciamento de abertura de portas de comunicacao.

11. Sistema de controle e integracao de diferentes tecnologias.

o Sistema de controle e integracdo de diferentes tecnologias e transmissdo de
dados. Os equipamentos de ECP deverdo ser integrados ao Centro de
Controle Operacional e a Unidade M&vel Operacional.

Figura 1 — Esquema de solugdo tecnoldgica para ECP em rodovias de pista simples
Estacdo de Controle em Pista
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Equipamentos da Estagdo de Controle em Pista

Pesagem de pré-selecdo de alto desempenho = [ Registro fotogréfico com leitura de caracteres. j
com 4 linhas, WIM Quartzo ou Strain Gage.
( _ . - . =[I | Registrofotografico panoramico, Camera. |
.] ‘ Detecgdo de dimensdes, escaner laser. |
. . . ‘ I Circuito Fechado de TV, camera PTZ. l
Detector de presenca tipo lago indutivo,
acionamento de dispositivos e/ou velocidade.

))) Comunicagdo e Internet, fibra, cabo, radio ou
GPRS.

O

/ Detector de rodado duplo e de posigao lateral,
A duplo WIM Polimero.

BE l Detecgdo de Altura, barra a laser. l

Sistema de Controle e Integracdo de Diferentes
Tecnologias.

Variavel PMV Portatil.

P ’ Orientagdo ao Condutor, Painel de Mensageml

Quadro 1 — Descricdo das funcionalidades da ECP em Pista Simples com fiscaliza¢éo nos
dois sentidos de trafego

Estacdo de Controle em Pista — Pista simples




1. Pesagem de pré-selecdo de alto desempenho

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

* Sensor WIM de tecnologia quartzo de classe 1,

11 \S/\(;In'\s/lores tecnologia strain gage de categoria 1 ou similar;
tecnologia 8  Sensores separados para rodas da direita e esquerda,
Quartzo ou instalados em forma de linha;

Extensdmetro N : 1 .
. » Instalagdo em pavimento asfaltico com faixa de
(Strain-Gage)
rolagem de 3,5 metros de largura.

1.2 Sensores . -
WIM ) * Sensor de tecnologia polimero de classe 1 ou similar;
tecr,lologla » Comprimento de 1,75 metros.

Polimeros
» Sensor de temperatura instalado em pavimento
asfaltico;

1.3 Sensor de . i

1 » Faixa de operagdo: —10 a 90 graus celsius;
temperatura
* Encapsulamento de prote¢do do sensor e protecdo dos
cabos.
1.4 Laco indutivo 2
* Capacidade para 8 sensores WIM, 2 sensores polimero
e sensor de temperatura;
* Deteccdo de peso por eixo, peso por grupo de eixos,
. nimero de eixos, espacamento entre eixos, tipo de
1.5 S\II?RT”'%‘ 1 rodado no eixo e posicdo lateral do eixo;

* Erro maximo admissivel, equivaléncia a classe SE
(OIML);

* Velocidade de operagao: 20 - 110 km/h.

2. Pesagem de pré-selecdo de alto desempenho na faixa de fluxo contréario

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

* Sensor WIM de tecnologia quartzo de classe 1,

2.1 Sensores . . . L
WIM tecnologia strain gage de categoria 1, ou similar;
tecnologia 8 * Sensores separados para rodas da direita e esquerda,
Quartzo ou instalados em forma de linha;
Extensémetro N : 1 .

. » Instalagdo em pavimento asfaltico com faixa de
(Strain-Gage)
rolagem de 3,5 metros de largura.

2.2 Sensores « Sensor de tecnologia polimero de classe 1 ou similar;

WIM 2

tecnologia

* Comprimento de 1,75 metros.




Polimeros

2.3 Sensor de
temperatura

* Sensor de temperatura instalado em pavimento
asfaltico;

» Faixa de operagdo: — 10 a 90 graus celsius;

* Encapsulamento de prote¢do do sensor e protecdo dos
cabos.

2.4 Laco indutivo

2.5 Eletronica
WIM

« Capacidade para 8 sensores WIM, 2 sensores polimero
e sensor de temperatura;

» Detecgdo de peso por eixo, peso por grupo de eixos,
nimero de eixos, espacamento entre eixos, tipo de
rodado no eixo e posic¢do lateral do eixo;

* Erro maximo admissivel, equivaléncia a classe 5E
(OIML);

* Velocidade de operagédo: 20 - 110 km/h.

3. Leitura automatica de placas (LAP)

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

 Leitura Automatica de Placas Veiculares;

* Protecdo para uso externo em condi¢des climaticas
adversas;

* Visdo noturna;

3.1 Cémera LAP 2 - . "
« Taxa minima de leitura automatica da placa: 85%
(somando periodos iguais diurnos e noturnos e qualquer
tipo de placa) somente das placas legiveis;
« Cémera para identificacdo dos veiculos que passam
pelo sistema HS-WIM.
Equipamentos A leitura automética de placas utilizara 0s mesmos
itens 1.4e 2.4 equipamentos da pesagem de pré-selecao
4. Classificagdo Veicular nos dois sentidos
Equipamento Quantidade | Especificacdo
* Deteccdo de altura, largura e comprimento do veiculo;
4.1 Escénera 5

laser

* Erro méaximo de +15% para cada tipo de medi¢édo em
velocidades de até 110 km/h.

Equipamentos
itens 1.1, 1.2, 1.4,
15,21,22,24e

A classificacdo veicular utilizard
equipamentos da pesagem de pré-selecao

0S MmMesmaos




2.5

5. Deteccdo de excesso de altura
Equipamento Quantidade | Especificagédo
>l (I?strirce;ra 1 * Detecgdo de excesso de altura por feixe optico.
6. Video monitoramento
Equipamento Quantidade | Especificagdo
* Prote¢do para uso externo em condi¢les climaticas
adversas;
* Visdo noturna;
6.1 Camera PTZ 1 « Zoom minimo, 6tico de 36x e digital de 12x;

outdoor

* Movimentacdao horizontal de 360 graus e vertical de
90 graus;

* Resolugdo minima 560 TVL.

7. Deteccao e registro foto

grafico de veiculos trafegando entre faixas e contramé&o

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

Equipamento itens
l4e24

A deteccdo utilizard& os mesmos equipamentos da
pesagem de pré-selecdo para identificar veiculos se
deslocando na pista de fluxo contrario, ou seja, na
contramao.

7.1 Cémera para

* Prote¢do para uso externo em condigdes climaticas
adversas;

registro 5
fotogréafico « Visdo noturna;
panoramica o
* Resolugdo minima 380 TVL.
* Leitura Automatica de Placas Veiculares;
* Protegdo para uso externo em condigdes climaticas
adversas;
7.2 Céamera LAP 2 « Visdo noturna;
» Taxa minima de leitura automatica da placa: 85%
(somando periodos iguais diurnos e noturnos e qualquer
tipo de placa) somente das placas legiveis.
8. Orientacdo ao condutor
Equipamento Quantidade | Especificagdo
8.1 Painel de 1 « PMV portétil; Mével a LED;

Mensagem




Variavel
Portatil

* Visibilidade : 1.500 metros;
« Area ativa minima de 2.700mm x 1.600mm (h);
« Quantidade de Leds por pixel: 4 Leds Ambar;

» Matriz do Painel: 56 pixels de largura X 32 pixels de
altura;

* Chassi Padraio DENATRAN;

* Energia solar e montado em chassi sobre rodas.

8.2 Lago indutivo

1

9. Registro de foto panoramica com veiculos recebendo orientacdo de entrada no local

de fiscalizacdo

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

» Protegdo para uso externo em condigdes climaticas
adversas;

9.1 Céamera 5
panoréamica * Visdo noturna;
* Resolucdo minima 380 TVL.
i . A deteccdo utilizara 0s mesmos equipamentos da
Equipamento item . i . oo .
8.9 orientacdo ao condutor para identificar os veiculos
' recebendo a orientacéo.
10. Servico de comunicacao
Equipamento Quantidade | Especificacdo
* Acesso a internet para transmissdo de dados;
* Banda minima de 10 Mbps para Upload, e 10 Mbps
para Download;
10.1 Servigo de 1 « IP Fixo:

comunicagao

» Acesso ao gerenciamento de abertura de portas de
comunicacao;

* Transmissdo de dados para CCO e UMO.

11.

Sistema de controle e integragdo de diferentes tecnologias

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

11.1Sistema
Integrador

* Capacidade para de todas as

funcionalidades da ECP;

integragao

» Armazenamento de 4 meses de registros;

» Deve ser capaz de enviar os dados coletados para o
DNIT, o protocolo de dados serd definido pelo DNIT




em um momento posterior.

2. Solucdo para Pista Dupla

Cada ECP em pista dupla é constituida, no minimo, das seguintes familias de equipamentos
€ Servicos:

Figura 2 — Esquema de solucgéo tecnolégica para ECP em rodovias de pista dupla
Estacao de Controle em Pista
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Equipamentos da Estagdo de Controle em Pista

Pesagem de pré-selecdo de alto desempenho E [:. I Registro fotografico com leitura de caracteres. |
com 4 linhas, WIM Quartzo ou Strain Gage.
( = — = S[H | Registro fotografico panoramico, Camera. |
B | Deteccio de dimensdes, escaner laser. |
_ _ _ ‘ [ Circuito Fechado de TV, cdmera PTZ.
Detector de presenca tipo lago indutivo,
acionamento de dispositivos e/ou velocidade.

/ Detector de rodado duplo e de posicdo lateral,
A duplo WIM Polimero.

| § | I Detecgdo de Altura, barra a laser. ]

))) Comunicagdo e Internet, fibra, cabo, radio ou
GPRS.

Sistema de Controle e Integragdo de Diferentes|
Tecnologias.

Varidvel PMV Portatll.

B | Orientagdo ao Condutor, Painel de Mensagem I

Cada ECP em pista dupla é constituida, no minimo, das seguintes familias de equipamentos
e Servicos:

Pesagem de pré-selecdo de alto desempenho;

Pesagem de pré-selecdo de alto desempenho na faixa de fluxo contrario;

Leitura automatica de placas (LAP);

Dimensdes para Classificagdo Veicular nos dois sentidos;

Deteccdo de excesso de altura;

Video monitoramento;

Registro fotogréfico de veiculos trafegando entre faixas;

Orientagéo ao condutor;

Registro de foto panordmica com veiculos recebendo orientacdo de entrada no local
de fiscalizacdo;

10. Servico de comunicacao;

11. Sistema de controle e integracdo de diferentes tecnologias.

CoNoO AN E




Quadro 2 — Descrigao das funcionalidades da ECP em Pista Simples com fiscaliza¢do nos
dois sentidos de trafego

Estacdo de Controle em Pista - Funcionalidades

1. Pesagem de pré-selecdo de alto desempenho

Equipamento Quantidade | Especificagdo

» Sensor WIM de tecnologia quartzo de classe 1 ou

1.1 Sensores tecnologia strain gage de categoria 1;

WIM
tecnologia 16 * Sensores separados para rodas da direita e esquerda,
Quartzo ou instalados em forma de linha;
Extensdmetro . . s .
- * Instalagdo em pavimento asfaltico com faixa de
(Strain-Gage)
rolagem de 3,5 metros de largura.
1.2 Sensores '
WIM A * Sensor de tecnologia polimero de classe 1;
tecnologia « Comprimento de 1,75 metros.
Polimeros
» Sensor de temperatura instalado em pavimento
asfaltico;
1.3 Sensor de . ~ .
1 » Faixa de operacao: — 10 a 90 graus celsius;
temperatura
* Encapsulamento de prote¢do do sensor e protegdo
dos cabos.
1.4 Laco indutivo 4
» Capacidade para 8 sensores WIM, 2 sensores
polimero e sensor de temperatura;
* Detecgdo de peso por eixo, peso por grupo de eixos,
. nimero de eixos, espagamento entre eixos, tipo de
1.5 5\I/6|3't\;|0nlca 1 rodado no eixo e posicdo lateral do eixo;

* Erro maximo admissivel, equivaléncia a classe 5E
(OIML);

* Velocidade de operacéo: 20 - 110 km/h.

2. Pesagem de pré-selecdo de alto desempenho na faixa de fluxo contrério

Equipamento Quantidade | Especificacdo

» Sensor WIM de tecnologia quartzo de classe 1 ou

2.1 Sensores tecnologia strain gage de categoria 1;

WIM

tecnologia 16 * Sensores separados para rodas da direita e esquerda,
Quartzo ou instalados em forma de linha;

Extensdmetro

* Instalagdo em pavimento asfaltico com faixa de




(Strain-Gage)

rolagem de 3,5 metros de largura.

2.2 Sensores

WIM A * Sensor de tecnologia polimero de classe 1;
tecr,lologla « Comprimento de 1,75 metros.
Polimeros
» Sensor de temperatura instalado em pavimento
asfaltico;
2. nsor . .
3 Sensor de 1 * Faixa de operagao: — 10 a 90 graus celsius;
temperatura
* Encapsulamento de protegdo do sensor e protecdo
dos cabos.
2.4 Laco indutivo 4
» Capacidade para 8 sensores WIM, 2 sensores
polimero e sensor de temperatura;
* Deteccdo de peso por eixo, peso por grupo de eixos,
. nimero de eixos, espacamento entre eixos, tipo de
2.5 Eletronica 1

WIM

rodado no eixo e posicdo lateral do eixo;

* Erro maximo admissivel, equivaléncia a classe 5E
(OIML);

* Velocidade de operagdo: 20 - 110 km/h.

3. Leitura automética de placas (LAP)

Equipamento Quantidade | Especificacdo
 Leitura Automatica de Placas Veiculares;
* Protegdo para uso externo em condigdes climaticas
adversas;
* Visdo noturna;
3.1 Cémera LAP 4

« Taxa minima de leitura automatica da placa: 85%
(somando periodos iguais diurnos e noturnos e
qualquer tipo de placa) somente das placas legiveis;

« Cémera para identificagdo dos veiculos que passam
pelo sistema HS-WIM.

Equipamentos
itens1.4e 2.4

A leitura automatica de placas utilizara os mesmos
equipamentos da pesagem de pré-selecéo

4. Classificagdo Veicular nos dois sentidos

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

4.1 Escéanera
laser

4

* Deteccdo de altura, largura e comprimento do
veiculo;




* Erro maximo de £15% para cada tipo de medi¢do em
velocidades de até 110 km/h.

Equipamentos
itens 1.1, 1.2, 1.4,
15,2.1,22,24e
2.5

A classificacdo veicular utilizard o0s
equipamentos da pesagem de pré-selecdo

mesmos

5. Deteccdo de excesso de altura
Equipamento Quantidade | Especificagdo
>l E;trirce;ra 2 * Detecgdo de excesso de altura por feixe optico.
6. Video monitoramento

Equipamento Quantidade | Especificagdo

* Protegdo para uso externo em condigdes climaticas

adversas;

* Visdo noturna;
6.1 Camera PTZ 1 « Zoom minimo, 6tico de 36x e digital de 12x;

outdoor

* Movimentacao horizontal de 360 graus e vertical de
90 graus;

* Resolugdo minima 560 TVL.

7. Deteccao e registro fotografico de veiculos trafegando entre faixas

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

7.1 Cémera para

* Protegdo para uso externo em condigdes climaticas
adversas;

registro 4
fotogréafico * Visdo noturna;
anoramica
P * Resolucdo minima 380 TVL.
. A deteccdo utilizard os mesmos equipamentos da
Equipamento 1.4 ] x . . .
pesagem de pré-selecdo para identificar veiculos se
e24 .
deslocando entre faixas
Equipamento 3.1
8. Orientacdo ao condutor
Equipamento Quantidade | Especificagdo
8.1 Painel de * PMV portatil; Movel a LED;
Mensagem 1 « Visibilidade : 1.500 metros;
Variavel
Portétil « Area ativa minima de 2.700mm x 1.600mm (h);




« Quantidade de Leds por pixel: 4 Leds Ambar;

* Matriz do Painel: 56 pixels de largura X 32 pixels de
altura;

 Chassi Padrao DENATRAN;

» Energia solar e montado em chassi sobre rodas.

8.2 Laco indutivo

2

9. Registro de foto panoramica com veiculos recebendo orientacdo de entrada no

local de fiscalizagéo

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

Equipamento item
7.1

A deteccdo utilizard os mesmos equipamentos da
orientacdo ao condutor para identificar os veiculos
recebendo a orientacéo.

[EY

0. Servigo de comunicagao

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

10.1 Servigo de
comunicagéo

* Acesso a internet para transmissao de dados;

* Banda minima de 10 Mbps para Upload, e 10 Mbps
para Download;

* [P Fixo;

» Acesso ao gerenciamento de abertura de portas de
comunicag&o;

* Transmissdo de dados para CCO e UMO.

11. Sistema de controle e integracdo de diferentes tecnologias

Equipamento

Quantidade

Especificacdo

11.1Sistema
Integrador

» Capacidade para integracdo de todas as
funcionalidades da ECP;

» Armazenamento de 4 meses de registros;

* Deve ser capaz de enviar os dados coletados para o
DNIT, o protocolo de dados sera definido pelo DNIT
em um momento posterior.
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Cada UMO é constituida, no minimo, das seguintes familias de equipamentos e servigos:

12. Sistema de Pesagem;

13. Sistema de Orientacdo ao Condutor

14. Sistema de lluminacéo;

15. Sistema de Comunicagdo com 0 CCO e ECP.
16. Sistema de Monitoramento e Fiscalizagédo
17. Sistema de Gerenciamento e Controle

18. Equipamentos de Sinalizacdo e Seguranga;
19. Veiculo tipo VAN;

Descricdo das funcionalidades da UMO

Unidade Movel Operacional

Item Equipamento Descrigdo Qtd. uUnd.

12. Sistema de Pesagem

Balancas de pesagem estaticas
portateis com Portaria de
Aprovacao de Modelo do
INMETRO, com capacidade
minima de 20.000 (vinte mil)
quilos, com display digital,
destinadas a medicdo do peso de
cada uma das rodas do eixo do
veiculo pesado, com software
Balanca portatil de pesagem | licenciado pelo fabricante, com
estatica condicOes de operar em qualquer
superficie firme, lisa e nivelada.
Deve ser disponibilizado todo o
conjunto necessario a operagao:
Esteira de Nivelamento fabricada
em material de alta resisténcia, de
modo a permitir o perfeito
nivelamento das rodas, baterias
em quantidade suficiente para as
operacdes, conjunto de cabos para
interligacédo entre as balancas e

12.1.

Cj




carregadores de baterias.

12.2.

Céamera LAP

Leitura Automatica de Placa
Veicular;

Prote¢do para uso externo em
condi¢des climaticas adversas;

Visdo noturna;

Taxa minima de leitura
automatica da placa: 85%
(somando periodos iguais diurnos
e noturnos e qualquer tipo de
placa) somente das placas
legiveis.

und

12.3.

Camera Perfil

Cémera para o enquadramento do
perfil do veiculo durante a
fiscalizagéo.

und

12.4.

Microcomputadores tipo
laptop ou notebook

Para a operacdo da balanca.

und

12.5.

Impressora

Laser ou jato de tinta
multifuncional, incluindo todos os
suprimentos necessarios,
inclusive tinta e papel

und

12.6.

Scanner

Para digitalizacdo de documentos
com resolucdo minima de 1200
dpi

und

13.

Sistema De Orienta¢do ao Condutor

13.1.

Painel de Mensagem
Variével Portétil

Painel eletrdnico composto por
matriz de LEDs de alta
intensidade, destinados a
instalacdo e operagdo ao ar livre;

Area (til de 2000 x 300 mm;

Capaz de apresentar texto nas
cores vermelha, verde;

Ajuste de intensidade luminosa
automatica com pelo menos dois
niveis (dia e noite), garantindo
boas condi¢des de visualizacéo
durante o dia, e ndo ofuscando o
usuario durante a noite.

und

14.

Sistema de lluminacéo




Com capacidade 144.000 lumens

14.1. Torre de iluminacdo Portatil | de iluminacdo. Elevacdo minima 1 und
de até 4m.
14.2. Gerador a combustédo Capacidade minima de 5KVA 1 und
15. Servigo De Comunicacdo Mével Umo
Transmissdo de dados - Sistema
VSAT;
Acesso a internet para
transmisséo de dados;
151 Servico de comunicagao Banda minima de 10 Mbps para 1 und
o movel UMO Upload, e 10 Mbps para
Download;
IP Fixo;
Transmissao de dados para CCO
e UMO.
16. Sistema De Monitoramento e Fiscalizagdo Com CFTV
16,1 Cameras Externas Tipo 3 Und
Dome
16.2. Cémeras Internas Tipo Fixa 2 Und
17. Sistema de Gerenciamento
17.1. Sistema de Gerenciamento Cj
18. Equipamentos de Sinalizacdo e Seguranca
18.1 Cones de PVC flexiveis Padrdo ABNT NBR 15071:2004. 50 und
o com refletivos Descricao conforme ANEXO VI.
Cavaletes plasticos -
18.2. . . Descrigao conforme ANEXO V1. 4 und
dobraveis com refletivos
18.3. Coletg s refletivos e capas Descricdo conforme ANEXO VI. 2 und
refletivas
18.4. Placa sinalizago refletiva Descricao conforme ANEXO VI 2
I11 + 111 com cavalete
Sinalizadores solares
18.5. acoplaveis aos cones Descri¢do conforme ANEXO VI. 15 und
flexiveis
18.6. Bastdes com iluminacgéo led | Descricdo conforme ANEXO VI. 3 und
18.7. Radios de comunicacao portatil (talkabout) - Conjunto 2x 1 Cj
18.8. | Uniforme (24 meses) Uniforme para os colaboradores 8 cJ




contendo:

e Camiseta Polo Branca com
inscricdo nas costas:
PESAGEM A SERVICO DO
DNIT. Na parte da frente,
devera conter a identificacdo do
profissional e podera ter o
logotipo da empresa, entretanto
informar imediatamente abaixo:
A SERVICO DO DNIT.
Descricdo conforme ANEXO
VI

e Calcga em tecido tipo rip stop;
e Botina de seguranca;

e Capa de Chuva em Nylon naval

emborrachado.
Obs Reposicado estimada de 25% para os itens 18.1. a 18.6
Item Descrigao
19. 01 (um) Veiculo tipo VAN
19.1. Motorizagédo de 120 a 140 CV de poténcia;
A identidade visual do veiculo devera atender ao Manual de Identidade Visual do
19.2. DNIT, disponivel em <www.dnit.gov.br/servicos/capa-sala-de-imprensa>.
Também deve atender as especificagdes constantes no ANEXO VI;
Estar customizado para o transporte seguro dos funcionarios em gabinete
19.3. . .
separado dos equipamentos, dotado de ar condicionado;
19.4. Cor predominantemente branca;
195 Trazer as seguintes indicacbes nas laterais e na parte traseira: UNIDADE
h MOVEL OPERACIONAL, A SERVICO DO DNIT e CODIGO DA UNIDADE;
Na face superior dianteira externa, devera contar com giroflex linear na cor
19.6. amarelo ambar. A contratada deve atender a Resolugdo n° 268 DE 15 DE
FEVEREIRO de 2008;
Na face superior traseira externa, devera contar com barra sinalizadora de fluxo
19.7. na cor amarelo ambar. A contratada deve atender a Resolucdo n° 268 DE 15 DE
FEVEREIRO de 2008;
Nas duas laterais devera contar com toldo retratil para protecdo da area de
19.8 trabalho. Quando estendido cada um devera cobrir uma area minima de 7m2. Essa

solucdo poderd ser substituida por tenda, desde que essa apresente a cobertura
também de 7 m2.




Comunicac¢do - UMO

via Internet DNIT _-° g

1%,
o ™

Agente Remoto

Cada CCO é constituido, no minimo, das seguintes familias de equipamentos e servicos:
20. Operacdo do CCO;
21. Sistema de Gerenciamento e Controle.

Descricéo das funcionalidades do CCO

Centro de Controle Operacional

Item | Descricdo

20. Operacéo do CCO

Estacdo de trabalho com 2 monitores integrados, por Agente da Autoridade de
Trénsito:

e Memoria RAM de 2 GB

e Clook de 2,8 GHertz

20.1. e Hard Disk de 250 Gb

e Placa de video de 552 Mb dedicada
e Gravador de CD/DVD

e Placade rede

e Portas USB

20.2. | Servidor:




e Memoria RAM de 3 GB

e Hard Disk de 1 Th com Raid

e Placa de video de 552 Mb dedicada
e Placade rede

e Portas Seriais

e Portas USB

20.3. | Televisdo de 50 polegadas;
20.4. !\lgbreak: Sistema de No Break com capacidade minima de 1 hora de operagdo

Ininterrupta

Mobiliario, por Agente da Autoridade de Transito:
20.5. e Uma baia de operacdo de 1,20 x 0,80;

e Uma cadeira.

20.6. | Ar Condicionado 9.000 BTU's;
20.7. | Sistema de Gerenciamento e Comunicac¢do de dados:
20.8. | Sistema de Transmissdo de dados - Sistema VSAT:
21. Sistema de Gerenciamento e Controle
21.1. | Sistema de Gerenciamento e Controle




